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Abstract of DE3524338 
In a troughed chain conveyor, at least one 
endless chain runs round a drive wheel and a 
deflection wheel and the links of the chain, 
which are identical to one another, are 
provided with a carrier which is aligned 
transversely to the longitudinal direction of the 
chain. 

In order to be able to monitor chain wear and 
to be able to detect and eliminate 
impermissible chain wear in good time, it is 
proposed that 

a) at least two sensors (10, 1 1) which are 
arranged so as to be fixed relative to the 
frame, are arranged at intervals one behind 
the other in the longitudinal direction of the 
chain and scan the carriers (9, 9') be provided, 

b) the distance between the sensors (10, 11) 
corresponds an integral multiple of the chain 
pitch plus the maximum permissible chain link 
wear in the longitudinal direction of the chain 
per chain link times the number of chain 
pitches preselected in each case and 

c) the sensors (10, 11) influence at least one 
signal transmitter when a carrier (9, 9') is 
situated opposite each of the two sensors (10, 
11). 
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Bei einem Trogkettenforderer lauft mindestens eine end- 
lose Kette urn ein Antriebsrad und ein Umlenkrad urn und die 
zueinander gleichen Glieder der Kette sind mit einem zur 
Kettenlangserstreckung quergerichteten Mitnehmer be- 
stuckt. 

Urn den VerschleiB der Kette kontrollieren und elnen unzu- 
tassigen VerschleiR der Kette f ruhzeitig erkennen und behe- 
ben zu konnen, wird vorgeschlagen, da& 

a) mindestens zwei gesteltfest und in Ketten-Langserstrek- 
kung mit Abstand hintereinander angeordnete, die Mitneh- 
mer (9, 9') abtastende Sensore n (10 r 11) vorgesehen sind, 

b) der Abstand der Sensoren (10, 11) vonetnander einem 
ganzzahligen Mehrfachen der Kettenteiiung plus dem ma- 
ximal zulassigen KettengelenkverschleiB in Kettenlangser- 
streckung pro Kettengelenk mal der Anzahl der Jeweils vor- 
gewahlten Kettenteiiungen entspricht und 

c) die Sensoren (10, 11)zumindest einen Signalgeber beetn- 
flussen, wenn beiden Sensoren (10, 11) je ein Mitnehmer (9, 
9')gegenubersteht. 
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Patentansprflche 

! Vorrichtung zur VerschleiBanzeige der Kette ei- 
nes Trogkettenfdrderers, wobei die endlose, moto- 
risch antreibbare Kette ura ein Antriebsrad und ein 
Umlenkrad umiauft und die zueinander gleichen 
Glieder der Kette mit einem zur Kettenlangser- 
streckung quergerichteten Mitnehmer bestiickt 
sind, dadurch gekennzeichnet, daB 

a) mindestens zwei gestellfest und in Ketten- 
langserstreckung mit Abstand hintereinander 
angeordnete, die Mitnehmer (9, 9') abtastende 
Sensoren (10, 11) vorgesehen sind, 

b) der Abstand der Sensoren (10, 11) voneinan- 
der einem ganzzahligen Mehrfachen der Ket- 
tenteilung plus dem maximal zulassigen Ket- 
tengelenkverschleiB in Kettenlangserstrek- 
kung pro Kettengelenk mal der Anzahl der 
jeweils vorgewahlten Kettenteilungen ent- 
spricht und 

c) daB die Sensoren (10, 11) zumindest einen 
Signalgeber beeinflussen, wenn beiden Senso- 
ren (10, 11) je ein Mitnehmer (9, 9') gegenuber- 
steht. 

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Sensoren (10, 11) mit einem Ab- 
schalter des Kettenantriebes (7, 8) verbunden sind 

3. Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Sensoren (10, 11) dem un- 
belastetem Kettentrum (Leertrum) zugeordnet 
sind. 

4. Vorrichtung nach einem der vorherigen Anspru- 
che, dadurch gekennzeichnet, daB die Sensoren (10, 
1 1) mit mdglichst groBem Abstand voneinander an- 
geordnet sind, der mehr als der 20fachen Kettentei- 
iung entspricht 

5. Vorrichtung nach Anspruch 4, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der Abstand der Sensoren (10, 11) 
voneinander etwa dem 50fachen der Kettenteilung 
entspricht 

6. Vorrichtung nach einem der vorherigen Anspril- 
che, dadurch gekennzeichnet, daB mechanisch 
wirksame Sensoren (10, 11, 13) angeordnet sind. 

7. Vorrichtung nach einem der vorherigen Ansprfl- 
che, dadurch gekennzeichnet, daB berGhrungsfrei 
wirksame Sensoren (10, 11, 13) vorgesehen sind. 

8. Vorrichtung nach einem der vorherigen Ansprfl- 
che, gekennzeichnet durch induktiv wirksame Sen- 
soren (10, 11, 13). 

9. Vorrichtung nach einem der vorherigen Ansprtt- 
che, gekennzeichnet durch optisch wirksame Sen- 
soren (10, 11, 13). 

10. Vorrichtung nach einem der vorherigen An- 
sprQche, dadurch gekennzeichnet, daB die vorge- 
nannten Sensoren (10, 11) nahe des gleichen Ket- 
tenstranges auf die Mitnehmer (9, 9') wirksam wer- 
dend angeordnet sind. 

11. Vorrichtung nach einem der vorherigen An- 
sprOche, dadurch gekennzeichnet, daB mit ketten- 
teilungslangem Abstand vom einen, ersten der vor- 
genannten Sensoren (10) ein dritter, die Mitnehmer 
abtastender Sensor (13) gestellfest angeordnet ist, 
der bei einem einstrangigen Trogkettenfdrderer je- 
weils den freien Enden der Mitnehmer (9, 9') gegen- 
iiber, bei einem zweistrangigen Trogkettenfdrderer 
jedoch mittig zwischen den Ketten (3, 4) angeordr 
net ist, und daB der erste und der dritte Sensor (10, 
13) einen Signalgeber und/oder einen Ausschalter 



des Kettentriebes (7, 8) beeinflussen, wenn die vor- 
genannten Sensoren (10, 13) zeitlich nacheinander 
ansprechen. 

5 Beschreibung 

Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zur Ver- 
schleiBanzeige der Kette eines Trogkettenfdrderers, 
wobei die endlose, motorisch antreibbare Kette um ein 
to Antriebsrad und ein Umlenkrad umiauft und die zuein- 
ander gleichen Glieder der Kette mit einem zur Ketten- 
langserstreckung quergerichteten Mitnehmer bestOckt 



Trogkettenfdrderer dieser Art sind hinreichend be- 
15 kannt und dienen zum kontinuierlichen Transport von 
SchuttgUtern, wie Kohle, Qber feste Forderwege, zum 
Beispiel zum Beschicken von Dampferzeugern. 

Dabei kann das in einem oben offenen aber auch 
geschlossenen Trog angeordnete Zugmittel, welches 
20 das Schuttgut von der Aufgabestelle zur Trogauslauf- 
dffnung fordert, als Einstrang- oder Zweistrangkette mit 
Mitnehmern ausgebildet sein. 

Obwohl Trogfdrderer relativ sichere Fdrdermittel 
sind, sind diese aber auch nicht frei von Betriebsstdrun- 
25 gen. 

So kann die Kette zum Beispiel in Folge fiber ein 
zulassiges MaB hinaus verschlissene Kettengelenklager 
reiBen, deren Reparatur auBerst langwierig und teuer 
ist, weii hierzu zunachst der Trog vom Schattgut befreit 

30 werdenmuB. 

Ein VerschleiB der Kettengelenklager fuhrt aber auch 
unter anderem zu einer VergrdBerung der Kettentei- 
lung, wonach ein stdrungsfreier Umlauf der Kette um 
die Rader des Kettentriebes nicht mehr sichergestellt 

35 ist, woraus sich zur Blockierung der Kette fQhrende 
Stauchungen und/oder Verkeilungen der Kette ergeben 
kdnnen. 

Viele dieser und anderer Betriebsstdrungen, durch 
welche zwangslaufig der Transport von Schiittgut un- 

40 terbleibt, waren aber vermeidbar, wenn deren Ursachen 
frOhzeitig erkannt wurden und beseitigt werden konn- 
ten, wozu weit weniger Zeit als zur Beseitigung der 
Folgeerscheinungen erforderlich ist 
Aufgabe der Erfindung ist es nun, eine VerschleiBan- 

45 zeige filr einen Trogkettenfdrderer der im Oberbegriff 
des Anspruches 1 angegebenen Art mit dem Ziel zu 
schaffen, auf einfache Art und Weise die Kette kontrol- 
lieren und einen unzulassigen VerschleiB der Kette frQh- 
zeitig erkennen und beheben zu kdnnen, um evtl. durch 

50 Stdrungen im Trogkettenfdrderer bedingte Stillstand- 
zeiten so gering wie nur irgend mdglich zu halten. 

Die Ldsung dieser Aufgabe ist dadurch gekennzeich- 
net, daB 

a) mindest zwei gestellfest und in Kettenlangser- 
55 streckung mit Abstand hintereinander angeordne- 
te, die Mitnehmer abtastende Sensoren vorgesehen 
sind, 

b) der Abstand der Sensoren voneinander einem 
ganzzahligen Mehrfachen der Kettenteilung plus 

60 dem maximal zulassigen KettengelenkverschleiB in 
Kettenlangserstreckung pro Kettengelenk mal der 
Anzahl der jeweils vorgewahlten Kettenteilungen 
entspricht und 

c) daB die Sensoren zumindest einen Signalgeber 
65 beeinflussen, wenn beiden Sensoren je ein Mitneh- 
mer gegenu bersteht 

Durch diese MaBnahmen wird nunmehr beim Umlauf 
der Kette, wenn diese die Sensoren passiert, ohne son- 
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stiges Zutun deren Kettenteilung standig kontrolliert. 
Sollte dabei eine Veriangerung der Kettenteilung Ober 
ein zuiassiges MaB hinaus ermittelt werden, erfolgt auch 
eine selbsttatige Anzeige dieser UnregelmaBigkeit 

Sollten die Sensoren zugleich oder anstatt der Anzei- 
gevorrichtung auch einen Abschalter des Kettenantrie- 
bes beeinflussen, wird letzterer auch sofort und selbstta- 
tig stillgesetzt, um aus einer unzulassigen Veriangerung 
der Kettenteilung sich evtl ergebende StSrungen a 
priori zu vermeiden. 

Dabei ist es vorteilhaft, die Sensoren dem unbelaste- 
ten Kettentrum (Leertrum) zuzuordnen, um evtl. vom 
Fdrdergut verursachte Reaktionen der Sensoren auszu- 
schlieBen. 

Zudem ist es vorteilhaft, wenn die Sensoren mit m6g- 
lichst groBem Abstand voneinander angeordnet sind, 
der mehr als der 20fachen Kettenteilung entspricht, vor- 
zugsweise derart, daB der Abstand der Sensoren von- 
einander etwa dem 50fachen der Kettenteilung ent- 
spricht 

Hieraus resultiert eine erheblich groBere Differenz 
zwischen dem Soli- und dem IstmaB des zu messenden 
Kettenabschnittes, die weit einfacher und exakter von 
den Sensoren zu erfassen ist, als zum Beispiel die Diffe- 
renz zwischen dem Soil- und dem IstmaB der Kettentei- 
lung eines Kettengelenkes. 

Es konnen mechanisch wirksame Sensoren vorgese- 
hen sein. 

Um durch VerschleiB der Sensoren bedingte, fehler- 
hafte Reaktionen letzterer auszuschlieBen, ist es vorteil- 
haft, beruhrungsfrei wirksame Sensoren anzuordnen, 
insbesondere derart, daB die Sensoren als induktiv wirk- 
same Impulsgeber ausgebildet sind 

Bei staubfreiem Fdrdergut ist es auch moglich, op- 
tisch wirksame Sensoren vorzusehen. 

Um durch Deformationen der Mitnehmer bedingte 
Fehlreaktionen der Sensoren zu verhindern, sollten die 
Sensoren nahe des gleichen Kettenstranges auf die Mit- 
nehmer wirksam werdend angeordnet sein. 

Eine vorteilhafte Weiterbildung der vorbeschriebe- 
nen Vorrichtung ist dadurch gekennzeichnet, daB mit 
kettenteilungslangem Abstand vom einen, ersten der 
Sensoren ein dritter, die Mitnehmer abtastender Sensor 
gestellfest angeordnet ist, der bei einem einstrangigen 
Trogkettenforderer jeweils den freien Enden der Mit- 
nehmer gegenQber, bei einem zweistrangigen Trogket- 
tenforderer jedoch mittig zwischen den Ketten ange- 
ordnet ist, und daB der erste und der dritte Sensor einen 
Signalgeber und/oder einen Ausschalter des Kettentrie- 
bes beeinflussen, wenn die vorgenannten Sensoren zeit- 
lich nacheinander ansprechen. 

Dies hat den Vorteil, daB auch die Mitnehmer standig 
kontrolliert werden, ob sie ihre ursprtingliche Form und 
Lage zu den Ketten aufweisen oder nicht Wird hierbei 
eine Deformation der Mitnehmer ermittelt, wird auch 
diese UnregelmaBigkeit selbsttatig angezeigt 

Ein Ausfuhrungsbeispiel der Erfindung ist in der 
Zeichnung dargestellt und wird im folgenden naher be- 
schrieben. 

Eszeigt: 

Fig. 1 eine schematische Darstellung eines Trogket- 
tenfdrderers in der Vorderansicht, teilweise aufgebro- 
chen, 

Fig. 2 desgleichen von oben gesehen, teilweise aufge- 
brochen, 

Fig. 3 eine weitere Ausftihrungsform eines Trogket- 
tenfdrderers von oben gesehen, teilweise aufgebrochen. 
Beiden Ausfflhrungsformen ist ein allseitig geschlos- 



sener Trog 1 gemeinsam, in dem ein Kettentrieb so 
angeordnet ist, daB jeweils das untere Kettentrum mit- 
telbar das Fdrdergut mitnimmt. 
GemaB der Fig. 1 und 2 ist ein zwei zueinander glei- 

5 che, endlose Ketten 3+4 aufweisender Kettentrieb 
vorgesehen, dessen Ketten um ein gemeinsames An- 
triebsrad 5 und ein gemeinsames Umlenkrad 6 umlau- 
fen. Das Antriebsrad ist flber einen Ketten- oder Rie- 
mentrieb 7 von einem Motor in Umlauf versetzbar. 

to Die miteinander gelenkig verbundenen Glieder bei- 
der Ketten 3 und 4 sind zueinander gleich ausgebildet 
und haben zwischen den Ketten 3 + 4 sich erstrecken- 
de, letztere uberbrQckende und miteinander verbinden- 
de Mitnehmer 9. 

15 Ferner sind an der Decke des Troges zwei gestellfest 
gehalterte und in Kettenlangserstreckung mit groBem 
Abstand voneinander (zum Beispiel 10 m) angeordnete, 
die Mitnehmer 9 abtastende Sensoren 10 + 11 vorgese- 
hen, wobei der Abstand der Sensoren 10 + 11 vonein- 

20 ander einem ganzen Mehrfachen der Kettenteilung plus 
dem maximal zulassigen KettengelenkverschleiB in 
Ketten-Langserstreckung pro Kettengelenk ma! der 
der Anzahl der jeweils vorgew§hlten Kettenteilungen 
entspricht. Ferner beeinflussen die Sensoren 10 + 11 

25 einen nichtdargestellten Signalgeber zum Zwecke der 
Anzeige von UnregelmaBigkeiten, wenn beide Sensoren 
gleichzeitig von einem Mitnehmer passiert werden. 

GemaB der Fig. 1 + 2 sind die Sensoren 10+11 nahe 
der Kette 3 angeordnet, also in einem solchen Bereich, 

30 in dem sich eventuelle Verbiegungen der Mitnehmer 
kaum auswirken kdnnen. 

Bei dem in Fig. 3 dargestellten Trogkettenfdrderer 
mit nur einer endlosen, umlaufenden Kette 12 und mit 
dazu rechtwinklig angeordneten, nach beiden Seiten ab- 

35 strebenden Mitnehmern 9 1 , sind die Sensoren 10+11 
nahe dieser Kette 12, und zwar an der gleichen Seite 
angeordnet, um Fehlreaktionen der Sensoren 10+11 
infolge aus der ursprunglichen Richtung abgebogener 
Mitnehmer von vorherein weitgehend auszuschlieBen. 

40 Weiterhin ist bei beiden AusfUhrungsformen jeweils 
ein dritter Sensor 13 am Trog 1 Uber dem oberen Ket- 
tentrum (Leertrum) mit kettenteilungslangem Abstand 
vom Sensor 10 gestellfest gehaltert. 
Der Sensor 13 ist gemaB der Fig. 1 und 2 ferner mittig 

45 zwischen den Ketten 3 + 4 angeordnet. wahrend beim 
Trogkettenforderer gemaB der Fig. 3 der Sensor 13 so 
angeordnet ist, daB er die Endteile der Mitnehmer 9' 
abtastet 

Die Sensoren 10 und 13 beeinflussen ebenfalls einen 
50 nicht dargestellten, zum Beispiel optisch und/oder aku- 
stisch wirksamen Signalgeber, wenn beide Sensoren 10 
+ 13 nacheinander von einem Mitnehmer passiert wer- 
den. In diesem Falle ist dann namlich einer der Mitneh- 
mer aus der ursprtinglichen Lage verbogen worden, so 
55 daB auch die Mitnehmer selbst standig kontrolliert und 
UnregelmaBigkeiten letzterer sofort selbsttatig ange- 
zeigt werden. 

Den Trogfdrderern kann selbstverstandlich jeweils 
eine Kettenspannvorrichtung zugeordnet werden. 
60 Alle neuen, in der Beschreibung und/oder Zeichnung 
offenbarten Einzel- und Kombinationsmerkmale wer- 
den als erf indungswesentlich angesehen. 
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